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Paten tansprxiche 



1 , Maisernte-Vorsatzgerat zum Anbau an eine f ahrbare 
Verarbeitungseinheit , 

gekennzeichnet durch 

elnen Hauptrahmen mit einem im we sent lichen waage- 

rechten QuertrMger (25); 

elne Mehrzahl von unter seit lichen Abstanden zueinander 
auf dem QuertrSger (25) abgesttitzten und nach vorn 
ragenden Reiheneinheiten (3o), die jewel Is eine 
Einzugseinrichtung (4o) zum Ernten und zur riickwMrtigen 
Abgabe des Erntegutes (19) aufweisen, jeweils zum 
Ernten einer Maisreihe bestimmt sind, jeweils einen 
einheitlichen Hilf srahmenauf bau mit einem Kastentrager- 
abschnitt (5o) und zwei unter Abstand zueinander ange- 
ordneten L-formigen Schenkelgliedern (95) aufweisen, 
die sich von dem Kastentragerabschnitt (5o) nach vorn 
erstrecken, und die jeweils langs des waagerechten 
Quertr&gers (25) wahlweise zueinander verstellbar sind, 
um den Abstand zwischen benachbarten Reiheneinheiten 
(3o bzw. 32) wahlweise zu verMndern; 
eine querverlaufende Hauptantriebswelle (7o) f die 
auf dem Hauptrahmen (2 4) drehbar gelagert und zur 
Verso rgung der Einzugseinrichtung (4o) mit Antriebs- 
leistung von einer Hauptantriebsquelle (1o) bestimmt ist; 



130009/0812 



-/- 



3029424 

S 533 - 2 - 



eine der jeweiligen Reiheneinheit (3o) zugeordnete 
Kupplungseinrichtung (80) zur Unterbrechung der 
Leistungstlbertragung von der Hauptantriebswelle (7o) 
auf die jeweilige Einzugseinrichtung (4o) bei einer 
darin stattf indenden Uberlastung, wobei die jeweilige 
Kupplungseinrichtung (80) wirksam ist, um die 
Leistungstlbertragung nur auf die entsprechende 
Einzugseinrichtung zu unterbrechen, ohne die 
Leistungstlbertragung auf die anderen Reiheneinheiten 
(3o) zu beeintrSchtigen; 

und durch eine Leistungsiibertragungseinrichtung (85) 
zwischen der Hauptantriebswelle (7o) und der jeweiligen 
Einzugseinrichtung (4o) . 

2. Vorsatzgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB jede Reiheneinheit (3o) ein Zahnradsystem (58) 
aufweist, von dem von der tfbertragungseinrichtung 
(85) iibertragene Antriebsleistung zum Antrieb der 
Einzugseinrichtung (4o) empfangen wird, und das 
innerhalb des KastentrSgerabschnittes (5o) des 

Hilf srahmens (35) der Reiheneinheit angeordnet ist. 

3. Vorsatzgerat nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, 
dafl der Kastentragerabschnitt (5o) des Hilfsrahmens 
(35) der Reiheneinheit (3o) zur Speicherung von 
Schmlerxnittel fiir das Zahnradsystem (58> 91 , 92) 
abgedichtet ist. 

4. Vorsatzgerat nach einem der vorhergehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Einzugseinrichtung 
(4o) zwei benachbarte, sich in Langs rich tung er- 
streckende, endlose Einzugsketten (41) zur BefQrderung 
von Erntegut nach hinten und zwei drehbare 
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Stengelwalzen (45) aufweist, die von dem KastentrSger- 
abschnitt (5o) des Hilf srahmens (3 5) der Reiheneinheit 
unterhalb der Einzugsketten (41) nach vorn gerichtet 
sind, und daB auf den L-f6ntiigen Schenkelteilen (95) 
des Hilf srahmens (35) unter seitlichera Abstand zu- 
einander angeordnete Deckplatten (96) zwischen den 
Einzugsketten (41) und den Stengelwalzen (45) ange- 
ordnet und abgestiitzt sind, so daB die Stengelwalzen 
(45) das Emtegut zwischen den Deckplatten (96) und 
den Einzugsketten (41) so nach unten Ziehen , daB die 
Maiskolben von den Maisstengeln abgestreift und zur 
weiteren Behandlung nach riickwMrts befSrdert werden. 

5. VorsatzgerSt nach einem der vorhergehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet , dafl der Hilfsrahmen (35) 

der jeweiligen Reiheneinheit mit Hilfe von zwei 
Paaren Z-formiger Klammern (36) mit dem waagerechten 
QuertrSger (25) verbunden ist, wobei jede Z-formige 
Klammer (3 6) eine den QuertrSger benachbarte bzw. 
zugewandte, flache OberflMche aufweist und jedes 
Paar von Z-formigen Klammern (36) Verbindungsmittel 
enthalt, urn die Klammern gegeneinander und an dem 
Hilfsrahmen (35) der Reiheneinheit (36) zu befestigen. 

6. VorsatzgerSt nach Anspruch 5, dadurch gekennzeich- 
net, dafl der KastentrSgerabschnitt (5o) des Hilfs- 
rahmens (35) jeder Reiheneinheit daran befestigte 
Ansatze (3 7) aufweist, die mit den Verbindungsmitteln 
zusammenwirken, urn die Reiheneinheit an dem Quer- 
trSger (25) zu befestigen. 
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7. Vorsatzgerat nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet , 
dafl zwischen den Deckplatten (96) in der N5he des 
KastentrSgerabschnittes (5o) des Hilfsrahmens (35) 
ein V-fonniger Abtrennabschlufi (99) angeordnet ist 
und auf den Deckplatten mehrere KettenfOhrungsglieder 
(97) befestigt sind, um die Einzugsketten (41) in 
ihrer vorbestimmten Abstandsbeziehung zueinander 

zu halten. 

8. Vorsatzgerat nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, 
dafi der Kastentragerabschnitt (5o) des Hilfsrahmens (35) 
der Reiheneinheit eine Rilckseite (53) aufweist, an 

der ein Tragteil (72) zur Lagerung der querverlaufenden 
Hauptantriebswelle (7o) befestigt ist und die eine 
Abdeckplatte (59) enthSlt als Wartungszugang fur 
das Zahnradsystem. 
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Reihenschneid-Anbaugerat 



Die Erf inching bezieht sich allgemein auf Reihenschneid- 
AnbaugerSte oder -VorsatzgerSte bei Erntemaschinen und 
im besonderen auf elnen verbesserten Rahmenaufbau fur 
eine Reiheneinheit. Mais-Vorsatzgerate enthalten im 
allgemelnen einzelne Reiheneinheiten, die normalerweise 
zum Ernten einer einzelnen Reihe von Erntegut ausgelegt 
sind. Zur Anpassung an verschiedene Relhenabstande sind 
solche Reiheneinheiten gewohnlich an einem waagerecht 
angeordneten Rahmenteil einstellbar befestigt. Eine 
neuzeitliche Entwicklung bei Mais-Vorsatzgeraten geht 
dahin, daB man die Reiheneinheiten mit einer niedrigen 
Bauhohe Uber dem Boden und mit zunehmend grofierer Ver- 
arbeitungskapazitat vorsieht. 

Gewohnlich sind Reiheneinheiten so aufgebaut, daB der 
Rahraen an einem Getriebe oder Getriebekasten befestigbar 
1st, der jeweils einer einzelnen Reiheneinheit entspricht. 
Der Getriebekasten 1st seinerseits mit dem waagerecht 
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angeordneten Rahmenteil verbunden. Bin solcher Aufbau 
ist aus der US-PS 3 589 11o bekannt. 

Diese Bauweise fuhrt jedoch zu verschiedenen Nachteilen. 
Der Rahznen der Reiheneinheit kann sich von seiner Be- 
festigung Oder Aufhangung am Getriebekasten lockern, was 
zu Stabilitatsproblemen fuhrt. Das Getriebegehause 
seinerseits besteht ttblicherweise aus einem schweren, 
aufwendigen Formteil und erhoht nicht nur das Gewicht, 
sondem auch die Kosten des VorsatzgerStes, da dieses 
eine Mehrzahl von Reiheneinheiten umfaBt. AuBerdem werden 
Gewicht und Gestehungskosten bei der Herstellung von 
Mais-Vorsatzgeraten durch zusMtzliche Bauteile und 
AnschluBeinrichtungen erhoht. 

Bei einigen bekannten Antriebssystemen hat man versucht, 
soweit wie mSglich auf das Getriebegeh&use zu verzichten 
und einige der Zahnrader, welche die Stengelwalzen 
und/oder die Einzugsketten antreiben, nicht zu schmieren. 
UbermaBige Abnutzung und BetriebsgerSusche haben jedoch 
dazu geftihrt, daB solche Antriebssysteme weniger 
wtinschenswert sind. AuBerdem erhohen solche Anordnungen 
im allgemeinen den Abstand zwischen dera Ende der Einzugs- 
kette bis zur Querverdichtungsschnecke, womit sich 
wiederum die Moglichkeit bzw. Gefahr erhoht , daB sich 
das Erntegut in solchen Totzonen absetzt und die 
Reiheneinheiten verstopfen. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, die vorbe- 
schriebenen Nachteile zu beseitigen und eine Reihenein- 
heit anzugeben, die einfach und mit geringen Kosten 
aufgebaut, hergestellt und eingesetzt werden kann. AuBerdem 
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soil die Reiheneinheit ein geringes Gewicht aufweisen, 
urn bei Mais-VorsatzgerSten eine Erweiterung auf breitere 
Abmessungen zu ermoglichen. Die Reiheneinheit soli mit 
einer stabilen, weitgehend zwangslMufigen Einrichtung filr 
ihre Befestigung am Rahmen eines Mais-VorsatzgerStes 
ausgerttstet sein, Weiterhin soli der Rahmenaufbau der 
Reiheneinheit robuster und von groBer Lebensdauer sein. 
Des weiteren ist vorgesehen, ein abgedichtetes GehSuse 
innerhalb des Rahmens der Reiheneinheit eines Maisvorsatzes 
zu schaffen, urn darin das Zahnradgetriebe zum Antrieb der 
Einzugseinrichtungen unterzubringen und fur dessen 
Schmierung zu sorgen. AuBerdem soil der Rahmen der 
Reiheneinheit eine dauerhafte Konstruktion erhalten, 
mit niedrigen Kosten herstellbar, wartungsfrei und leicht 
zusammenbaubar sein, sowie eine wirksame Arbeitsweise 
ermoglichen. 

ErfindungsgemaB wird bei einer Reiheneinheit fiir ein Mais- 
VorsatzgerMt diese Aufgabe dadurch geldst, daB der 
Rahmen der Reiheneinheit am rtickwSrtigen Ende der Einheit 
einen Kastenrahmentrager aufweist, in dem die Getriebe- 
teile zum Antrieb der Einzugsketten und der Stengelwalzen 
untergebracht sind. Dieser einheitliche Rahmenaufbau 
einer Reiheneinheit ist auf dem Rahmen des VorsatzgerStes 
mit Hilfe von zwei Paaren Z-fSrmiger Klemm- oder AnschluB- 
teile befestigt, urn dadurch einen stabilen, dauerhaften, 
billigen und leichten Reiheneinheit-Aufbau zu schaffen. 

Weitere Einzelheiten und Vorteile der Erfindung ergeben 
sich aus der nachf olgenden Beschreibung eines Ausfuhrungs- 
beispiels anhand von Zeichnungen. Es zeigen 
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Pig. 1 eine Frontansicht eines an einem Mahdrescher 

angebauten Mais-Vorsatzgerates, 

Fig. 2 eine Teildraufsicht des Vorsatzgerates 

nach der Linie II-II in Fig, 1 , wobei zur 
besseren tlbersicht verschiedene Bauteile 
abgebrochen dargestellt sind, 

Pig. 3 einen vergr8Berten, senkrechten Langsschnitt 

durch das MaisvorsatzgerSt nach der Linie 
III-III in Fig, 2, 

Pig. 4 einen vergroBerten Querschnitt nach der 

Linie IV-IV in Fig, 3 als Riickansicht einer 
einzelnen Reiheneinheit und 

Pig. 5 einen vergroBerten Schnitt einer Reihen- 

einheit nach der Linie V-V in Fig. 3. 

Die in der nachf olgenden Beschreibung verwendeten Hin- 
weise auf "links" und "rechts" sind von einem hinter der 
Maschine stehenden Betrachter aus zu verstehen, der in 
Fahrtrichtung auf ihr vorderes Ende blickt, Entsprechend 
Fig. 1 ist an der Vorderseite eines Mahdreschers 1o 
ein Mais-Vorsatzgerat 2o befestigt. Die MShdrescher- 
Maschineneinheit 1o umfaBt eine Verarbeitungseinheit 12, 
eine oberhalb des Vorsatzgerates 12 angeordnete Fahrer- 
kabine zur Ubersicht tiber den Erntevorgang im Bereich 
des Vorsatzgerates , Bodenrader 16 und ein Zuftthrungs- 
gehause 18, um das vom Vbrsatzgerat 2o geemtete Gut 
rttckwarts in Richtung auf die Verarbeitungseinheit 12 
zu bef5rdern. 
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Das Mais-Vorsatzgerat 2o besteht im allgemeinen aus ein2elnen 
Reiheneinheiten 3o, die zueinander auf den Abstand der 
zu erntenden Pflanzreihen eingestellt : sind und aus einer 
Verdichtungseinrichtung 21 , hier in Form einer Forder- 
schnecke 22, um das Erntegut zur Mitte des VorsatzgerStes 
2o zu ftihren, von wo es an das Einzugsgehause, z. B. an 
einen SchrSgaufzug 18, abgegeben wird. 

Fig. 2 gibt einen deutlicheren tfberblick iiber die einzelnen 
Reiheneinheiten 3o und das Antriebs system 6o. Jede Reihen- 
einheit enthalt eine Einzugseinrichtung 4o, um das Erntegut 
19 abzuschneiden und es rtickwarts in Richtung auf die 
Verdichtungseinheit 21 abzugeben. Die Einzugseinrichtung 4o 
nach Fig. 2 umfaBt zwei Satz Einzugsketten 41 , die 
gegeneinander umlauf en und das Erntegut nach hinten 
fSrdern. Diese Einzugsketten 41 sind mit Vorsprungen 
Oder Fingern 42 ausgertistet 9 um diesen Vorgang zu er- 
leichtern. Die Finger 42 sind entsprechend Fig. 2 in 
zueinander versetzter Beziehung angeordnet, so daB ein 
Finger einer Einzugskette sich zwischen zwei Fingern der 
gegentiberliegenden Einzugskette befindet. Da gefunden wurde r 
daB mit Fingern in gegeniiberliegender Anordnung genauso 
gute Arbeitsergebnisse erzielt werden als wenn die Finger 
verteilt bzw. zueinander versetzt angeordnet sind r kann 
die eine Oder andere Anordnung bei der Erf indung zur 
Anwendung koznmen. 

Nach Fig. 2 und 3 umfaBt die Einzugseinrichtung 4o 
auBerdem zwei gegeneinander rotierende Stengelwalzen 45 , 
die unterhalb der Einzugsketten 41 angeordnet sind. 
Die Stengelwalzen 45 haben die Auf gab e, das Erntegut 19 
abwSrts zwischen die Einzugsketten 41 zu Ziehen. Auf der 
Oberseite der Reiheneinheit 3o ist ein Kettenspanner 48 
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zur Aufrechterhaltung der Spannung innerhalb der Einzugs- 
ketten 41 vorgesehen. 

Eln KastentrSger Sgfeur Unterbringung verschiedener Zahn- 
rader 58 fiir den Antrieb der Einzugseinrichtung 4o bildet 
einen einheitlichen, integralen Bauteil des Rahmens 35 
einer jeden Reiheneinheit 3o. Eine Welle 56, auf der ein 
Kettenrad 55 befestigt 1st, ragt aus der Seite 54 des 
Kastentragers 5o hervor. Die Drehbewegung des Kettenrades 55 
und der darait verbundenen Welle 56 bildet eine Antriebs- 
quelle fttr die Drehbewegung der verschiedenen ZahnrMder 58, 
die ihrerseits die Einzugsketten 41 und die Stengelwalzen 45 
antreiben. Die Stengelwalzen 45 sitzen jeweils auf einer 
Welle 46, die von der Vorder seite 51 des Kastentragers 5o 
ausgeht, wahrend die Einzugsketten 41 von einer Welle 44 
und einem auf dieser sitzenden Kettenrad 43 angetrieben 
werden, die Uber die Oberseite 52 des Kastentragers 5o 
vorstehen. 

Sowohl die Antriebswelle 46 fttr die Stengelwalze,als auch 
die Antriebswelle 44 fttr die Einzugskette 41, werden von 
einem Getriebe 58 aus angetrieben, das auf der einzelnen 
Zwischenwelle 56 befestigt ist. Durch die Anwendung einer 
einzelnen Zwischenwelle 56 zum Antrieb der gesamten 
Einzugseinrichtung 4o lSflt sich der Abstand zwischen 
dem Ende der Einzugsketten 41 und der Verdi chtungsschne eke 22 
auf einem Minimalwert halten, so daB die Gefahr des Ver- 
stopfens und Pestlaufens der Reiheneinheit 4o verringert 
wird. 

Der Vorsatzgeratrahmen 24 umfaBt einen waagerecht ver- 
laufenden QuertrSger 25, der in Pig. 2 und 3 sichtbar ist. 
Dieser QuertrSger 25 dient zur Absttttzung der einzelnen 
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Reiheneinheiten 3o, die mit Hilfe von zwei Paaren Z-f6rmiger 
Klammern 36 am QuertrHger 25 befestigt sind. Jedes Paar 
von Klammern 36 1st miteinander und mlt dem QuertrSger 25 
der Reiheneinheit 3o verschraubt, wobei die Klammern den 
QuertrSger umfassen und dadurch eine zwangslSufig wirkende 
Klemmung und einen stabilen Aufbau des VorsatzgerMtes ge- 
wShrleisten. 

Eine Hauptantriebswelle 7o ist ira wesentlichen parallel 
zum QuertrSger 25 hinter den einzelnen Reiheneinheiten 3o 
und auBerhalb des KastentrSgerabschnlttes 5o der Rahmen 35 
der Reiheneinheiten angeordnet, wobei der Hasten trager- 
abschnitt als GetriebegehMuse dient. Die Hauptantriebs- 
welle 7o ist in einem an der Rtickseite 53 des jeweillgen 
Reiheneinheit-Rahraens 35 befestigten Tragteils 72 drehbar 
gelagert. Bei schmMleren Vorsatzgeraten kann eine 
einzige Hauptantriebswelle 7o sSmtliche Reiheneinheiten 
mit Antriebsleistung versorgen. Bei Vorsatzgeraten 2o 
der in Fig, 1 gezeigten GrcSBenordnung hat sich jedoch 
herausgestellt, daB zwei Hauptantriebswellen 7o am 
zweckmSBigsten sind, wobei jede eine HSlfte der Reihen- 
einheiten 3o mit Antriebsleistung versorgt. Entsprechend 
Fig. 2 wird von der Hauptantriebswelle 7o die der 
rechten Seite 27 des VorsatzgerMtes am nachsten liegende 
Gruppe von vier Reiheneinheiten angetrieben. Das Ende 75 
der Welle 7o befindet sich entsprechend Fig, 2 hinter 
der vierten Reiheneinheit 34 , von der rechten AuBenwand 
Oder Seitenwand 27 aus gesehen. 

Fiir jede Reiheneinheit 3o ist auf der Hauptantriebswelle 7o 
hinter dem jeweiligen Kettenrad 55 eine Rutschkupplung 8o 
vor gesehen, die das gesamte Antriebssystera 6o vor 
Oberlastung schtitzt. Wenn die Einzugseinrichtung 4o 
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irgendeiner der Reiheneinheiten 3o mlt Erntegut ver- 
stopft sein und damit mehr Leistung bendtigen wttrde 
als diejenige, auf die die Antriebsbauteile hin ausge- 
legt sind, so wird die Rutschkupplung 80 ausgeriickt 
und somit eine weitere Leistungszufuhr zu der jeweiligen 
Binzugseinrichtung verhindert. Die Hauptantriebswelle 7o 
rotiert jedoch weiter und versorgt samtliche tibrigen 
Reiheneinheiten, deren Rutschkupplungen 80 eingeriickt 
bleiben, weiterhin mit Antriebsleistung. Jede Rutsch- 
kupplung 80 ist an der Hauptantriebswelle 7o mittels 
einer Schraube 82 festgelegt, um eine seitliche Bewegung 
zu verhindern, und sie kann so eingestellt werden, daB 
sie die eine oder andere Seite des Gehauses 5o mit 
Leistung versorgt, wie dies in Fig. 2 mit unterbrochenen 
Linien angedeutet ist. 

Eine Einrichtung 85 zur Leistungsttbertragung umfaflt 
eine endlose Kette 87, tiber die die jeweilige Rutsch- 
kupplung 8omit dem zugeordneten Kettenrad 55 auf der 
Welle 56 in verbindung steht, iiber die wiederum die 
ZahnrSder 58 zum Betrieb der Einzugseinrichtung 4o an- 
getrieben werden. Die Kette 87 ist mit der Rutschkupplung 
80 in der Weise verbunden, daB die Obertragung der 
Antriebsleistung auf das Kettenrad 55 so lange unter- 
brochen wird, bis die Kupplung 80 wieder eingeriickt wird. 
Entsprechend Fig. 3 umfaBt die Einrichtung 85 zur 
Leistungsttbertragung auBerdem ein Kettenspannrad 88, 
ttber das die Kette 87 unter der erforderlichen Spannung 
gehalten wird. Unter einer "endlosen Kette" ist im 
Sinne der vorliegenden Anmeldung das kSrperliche Aus- 
sehen der Kette zu verstehen und nicht der strukturelle 
Aufbau. 
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Die Mahdrescher-Basiseinheit 1o dient als Antriebsquelle 
ftir das Antriebssystem 60 des Vorbaugerates. Die Antriebs- 
welle 62 tibernimmt die Antriebsleistung von der Basis- 
einheit 1o und leitet sie auf der rechten Seite mittels 
eines Kettentriebes 65 auf die Hauptantriebswelle 7o 
welter. Bei einem Mais-Vorsatzgerat 2o der in Pig. 1 
gezeigten GroBe, die zwei Hauptantriebswellen 7o enthalt, 
sind fur jede HMlfte des Vorsatzgerates 2o eine Welle 62 
und ein Kettentrieb 65 no tw en dig, Es versteht sich, daB 
die nichtgezeigte linke Seite des Vorsatzgerates spiegel- 
bildlich zur rechten Seite aufgebaut ist. 

Jede Reihenelnheit 3o ist beziiglich des Abstandes zwischen 
benachbarten Reiheneinheiten einstellbar. Die in Fig, 2 
mit unterbrochenen Linien eingezeichnete Reiheneinheit 32 
deutet an, wie nahe die Reiheneinheiten zueinander 
eingestellt we r den konnen. Da die Rutschkupplung 80 
auf der hinter der Reiheneinheit 3o angeordneten Haupt- 
antriebswelle 7o befestigt ist r wird die Veranderung 
und die Einstellung des Abstandes nur durch die Rahmen 35 
der Reiheneinheiten selbst beschrankt. Zur Abstandsein- 
stellung ist es lediglich notwendig, die Z-f6rmigen 
Klamznern 36 am waagerechten Quertrager 25 und die Fest- 
stellschraube 82 der Rutschkupplung 80 zu losen, worauf 
die Reiheneinheit 3o lSngs des Quertragers 25 in die 
erwtinschte Stellung bewegt und die Rutschkupplung 80 
auf der Welle 7o in eine dazu entsprechend ausgerichtete 
Stellung gebracht wird. 

Aus der Rtickansicht einer einzelnen Reiheneinheit gemafl 
Fig. 4 ergibt sich f daB der Rahmen 35 der Reiheneinheit 
am waagerechten Quertrager 25 durch die Z-f5rmigen 
Klammern 3 6 gehaltert wird, die mit Hilfe von Schrauben 38 
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an Ansatzen 37 befestigt sind. Ein zentrisch angeordnetes 
Kegelrad 91 zum Antrieb der Stengelwalzen-Wellen 46 und 
seitlich angeordnete Kegelrader 92 zum Antrieb der den 
Einzugsketten zugeordneten We lien 44 sind mit der 
ein ze In en Welle 56 verbunden, urn auf diese Weise einen 
kompakten vind zweckmaBigen Antrieb ftlr die Einzugsein- 
richtung 4o zu bilden. Die Rttckseite 53 des KastentrSger- 
abschnittes 5o des Rahxnens 35 der Reiheneinheit 1st mit 
einer Abdeckplatte 59 versehen, die zur erleichterten 
Kontrolle und Wartung der verschiedenen Zahnrader 5 8 
abnehmbar ist, 

Aus der Einzeldarstellung des Rahmenaufbaus der Reihen- 
einheit entsprechend Fig» 5 ergibt sich, daB der Kasten- 
trager 5o einen integralen, einheitlichen Teil des 
Rahmens 35 bildet # der die Steifigkeit der jeweiligen 
Reiheneinheit 3o erhoht. An der Vorderseite 51 des 
Kastentragers 5o sind Ansatze Oder Laschen 37 befestigt, 
(iber die die Reiheneinheit im Zusammenwirken mit den 
Z-f6rmigen Klaromern 36 am waagerechten QuertrSger 25 
angeschlossen wird. 

Aus Fig. 3 und 5 ergibt sich, daB der Rahmen 35 auBerdem 
Schenkel 95 aufweist, die vom Kastentrager 5o aus nach 
vorn ragen. Diese Schenkel 35 haben einen L-fQrmigen 
Querschnitt und unterstUtzen auf Abstand zueinander 
stehende Deckplatten 96, die mit den Stengelwalzen 45 
und Einzugsketten 41 bei der Ernte von Maiskolben zu- 
sammenwirken. An den Deckplatten 96 sind Kettenfiihrungen 97 
befestigt, urn die umlaufenden Einzugsketten 41 in der 
erforderlichen Lagebeziehung zueinander zu halten, 
wahrend zwischen den Deckplatten 96 neben bzw. vor dem 
Kastentrdger 5o ein V-f5rmiger AbschluB eine Einrichtung 
zum Abschneiden des Erntegutes blldet* 
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Es l&Bt sich ohne we i teres erkennen, daB der beschrlebene 
und gezeigte Reiheneinheit-Rahmen eine steifere und 
stabilere Bauweise aufweist als diejenigen nach dem 
Stand der Technik und dement sp re chend auch leichter 
bzw. rait geringerem Gewlcht hergestellt werden kann. 
Aus dem gleichen Grund wird eine Erweiterung auf breitere 
VorsatzgerSte ermogllcht, wobei die Gestehungskosten 
fUr die einzelnen Reiheneinheiten sich verringern. 

Zum Betrieb des Mais-VorsatzgerStes 2o r nachdem es 
an die M^hdrescher-Basiseinheit 1o angeschlossen worden 
ist, wird der Welle 62 Antriebsleistung zugefuhrt und 
dann das Vorsatzgerat durch ein Feld gefahren, auf dem 
in Re i hen angebautes Erntegut f z. B. Mais steht. Die 
Reiheneinheiten 3o werden so zueinander auf Abstand 
eingestellt, daB jede Reiheneinheit 3o auf eine Pflanz- 
reihe ausgerichtet ist. 

tfber die Welle 62 und den Kettentrleb 65 an den beiden 
Seiten des Vorsatzgerates 2o wird die Hauptantriebswelle 
7o angetrieben. Die Hauptantriebswelle 7o wlederum. 
treibt die normalerweise eingeriickten Rutschkupplungen 8o 
an, urn ttber die endlose Kette 87 die Einrichtung 85 
zur Leistungstibertragung in Umlauf zu verse tzen, Uber 
das Kettenrad 55 und die Welle 56 werden die ver- 
schiedenen ZahnrMder 58 innerhalb des Kastenrahmen- 
abschnittes 5o des Rahmens 35 der Reiheneinheiten 3o 
ange tr ieben • 

Die Einzugsketten 41 laufen dann in entgegengesetzten 
Richtungen so urn, daB die Maisstengel 19 zwischen 
ihnen erfaBt und zwischen ihnen und zwischen den auf 
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Ab stand zueinander angeordneten Deckplatten 96 nach 
hinten gezogen werden. Gleichzeitig rotieren die 
Stengelwalzen 45 derart entgegengesetzt zueinander , 
da£ die zwischen den Einzugsketten 41 nach hinten 
transportierten Maisstengel auch von den Stengelwalzen 45 
nach unten gezogen werden. Die daraus resultierende 
Wirkung besteht darin, daB die Maiskolben von den 
Maisstengeln getrennt und nach hinten in die Querver- 
dichtungsschnecke 42 gefordert werden, wo sie an das 
Zuftihrungsgehause 18 zur weiteren Behandlung abgegeben 
werden. 
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